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Abstract of FR27491 55 
The connector (1 ) has rigid plates or rods (4) 
extending longitudinally at either side of the 
vertebrae and at least one flexible artificial 
ligament. The plates re attached to at least 
one side of the spine by a pedicular screw. A 
connecting bar extends transversely to 
connect the plates or rods. A flexiblejigament 
Ibrmed of strips of woven textile (7,9) connect 
the bar to the pedicular screw so that the 
position of the plates can be adjusted before 
fixing of the assembly. 
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© DISPOSITIF DE LIAISON INTERVERTEBRAL. 

0i Dispositif de liaison (1) intervertebral constitue de pla- 
dnls ou tiges rigides (4) disposees longitudinalement de 
part et d'autre des vertebras et d'au moins un ligament tex- 
tile artriclel souple reliant,- lesdites plaques ou tiges (4) dis- 
posees au moins d';un cii-des-A/ertebres (2), a une vis pe- 
diculaire distincte^sftuee-'^' <^ desdites plaques ou 
tiqes (4) caracterise en ce qu'il comporte en association, 
d une part, une ban-e d'union (6) transversale, reliant les 
plaques oii tiges (4) disposees longitudinalement de part et 
d'autre des veitebres (2) et d'autre part, au moins un ele- 
ment souple ou ligament forme de brins textile tresses (7, 
9) reliant ladite barre d'union transversale (6) a une vis pe- 
diculaire (8. 10) de maniere a permettre des corrections de 
postt'ionnement avant immobifisation de I'ensemble. 




2749155 



A 

DISP05ITIF DE LIAISON INTERVERTEBRAL 

La presente invention concerne un systeme de fixation 
vertebral destine a solidariser les dispositifs de fixation 
5 rigide posterieure du rachis tels que tiges ou plaques 
disposes de part et d' autre des epineuses. 

Le systeme permet de relier les dispositifs de 
fixation rigide a des vis pediculaires situees sur des 
vertebras adjacentes grace a une barre transversale et deux 

10 tresses en fibres textiles. 

Les dispositifs habituellement utilises pour traiter 
les affections du rachis sent generalement constitues par 
des systemes rigides ou semi-rigides aboutissant a une 
fusion osseuse intervertebrale ou par des systemes souples 

15 qui ont pour vocation de suppriiaer les instabilites 
vertebrales en liitiitant la mobilite entre les vertebras, 
sans les fusionner. 

Les systemes rigides sent constitues de plaques ou 
tiges metalliques fixees sur les vertebras au moyen de vis 

20 ou de crochets pediculaires. Ces elements rigides 
solidarisent les vertebres entre elles sur toute la hauteur 
de la deformation ou de la zone douloureuse du rachis. 
Cette solidarisation permet done une immobilisation et la 
depose d'une greffe osseuse sur la zone concernee. 

25 Toutefois, en limitant les mouvements de flexion et 

de torsion des etages arthrodeses^ les systemes renvoient et 
concentrent les contraintes sur les segments adjacents a 
1 ' arthrodese, ce qui aboutit a moyen ou a long terme a des 
degenerescences discales ou articulaires et a une 

30 destabili5ation de ces etages neo-charnierss . 

Par ailleurs, les systemes ligamentaires utilises 
isolement diminuent la mobilite des segments rachidiens et 
done une douleur, mais n'autorisent pas une fusion osseuse 
parfois necessaire. 
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he brevet frangais n° BA 13 295 propose un compromis 
entre ces deux systemes et concerne done un dispositif de 
liaison constitue d'une part, de plaques ou tiges rigides 
disposees longitudinalement de part, et d' autre desdites 
5 vertebras pour assurer une arthrodese et d' autre part, d'au 
moins un ligament artificiel souple reliant lesdites plaques 
ou tiges, disposees au moins d'un cote des vertebras, a une 
vis p^diculaire distincte situee a distance desdites 
plaques, de. mani^re t proteger les Stages adjacents a 

10 1 ' arthrodese . 

Selon ce dispositif connu precite, 1 ' association du 
systeme rigide et du ligament souple s'effectue a partir de 
I'une des extremites d'une plaque ou tige situee d'un cot^ 
des vert§bres ou de 1' autre, le ligament solidaire de cette 

15 extremite etant relie a une vis pediculaire situee du m§me 
cote, dans le prolongement de ladite tige ou plaque. 

Si une telle technique a apporte une amelioration 
certaine dans ce type de dispositif, il s'est avere 
neamtioins que le fait de tirer sur une tige ou sur 1' autre 

20. et de toute fagon/ de maniere ind6pendante I'une de 1' autre, 
ne procurait pas une cohesion dans 1 ' immobilisation de 
1 • ensemble. 

Le systeme ne peut fonctionner que si le montage de 
base est realise a partir de plaques dont la ou les 

25 extremite (s) sont munie(s) d'un moyen d' ancrage du ligament. 
De plus la distance entre 1' extremite des plaques et les vis 
isolees n' est pas reglable, ce qui rend inefficace voire 
impossible cette liaison sd la distance est trop faible. En 
effet I'efficacite d'une liaison interpediculaire par 

30 tresses textiles ne peut etre valable que si la distance est 
superieure a 20 mm, de preference comprise entre 30 et 50 ram 
et si 1' on . peut faire varier ■ la distance entre les points 
d' ancrage. 



BNSDOCID; <FB_ 



2749155 



II est connu par ailleurs d' assurer une liaison 
transversale entre deux tiges longitudinales disposees de 
part et d' autre des vertebras par 1 ' intermediaire d'une 
barre d' union transversale, mais si cela am^liore 
5 effectivement la stabilite de 1' ensemble, on se trouve 
neanmoins encore une fois devant un dispositif exclusivement 
rigide. 

La presente invention a pour but de remedier aux 
inconvenients des dispositifs precites en proposant un 

10 dispositif de liaison intervertebral comportant en 
association une barre d' union transversale destinee k &tre 
fixee sur les plaques ou tiges disposees longitudinalement 
de part at d' autre des vertebras, at au moins un element 
souple constitue de filaments textile tresses, designe par 

15 la suite ligament, reliant ladite barre d' union transversale 
a une vis pediculaire, de maniere a permettre les 
corrections de positionnement avant inunobilisation de 
1' ensemble, tout en protegeant les stages adjacents 
vert^braux apres immobilisation. 

20. La presente invention concerne egalement les 

caracteristiques qui ressortiront au cours de la description 
qui va suivre et qui devront etre considerees isol§ment ou 
selon toutes leurs combinaisons techniques possibles. 

Cette description donn§e 4 titre d'exemple non 

25 limitatif fera mieux comprendre comment 1' invention peut 
etre realisee en reference au dessin annex6 sur lequel: 

- la figure 1 represente le dispositif de liaison 
selon 1' invention monte sur un rachis; 

- la figure 2 est une vue en perspective a echelle 
30 agrandie d'une barre d' union transversale apte a coop6rer 

avec un ligament selon 1 ' invention; 

- la figure 3 est une • vue d'une variants de barre 
d' union transversale. 



2749155 



Le dispositif de liaison 1 designe dans son ensemble, 
represente sur la figure 1, est destine a 1 • immobilisation 
de deux ou plusieurs segments vertebraux . 2 . 

II est constitue d'une part, de tiges rigides 4 
disposees longitudinalement de part et d" autre desdites 
vertebres 2 pour assurer une arthrodese. 

II s'agit ici de tiges 4 citees a titre d'exemple qui 
sont fixees sur les vertebres par I'intermediaire de vis 
pediculaires 5. 

Bien entendu, il pourrait egalement s ' agir de plaques 
telles que celles decrites dans . la demande de brevet 
francais n° 94 13 295 et qui ne seront pas decrites a 
nouveau ici. 

Selon 1' invention, le dispositif de liaison 1 
comporte en association une barre d'union 6 transversale,. 
reliant les plaques ou tiges <4) disposees longitudinalement 
de part et d' autre des vertebres (2) et au moins \m ligament 
artificiel souple (7, 9) reliant ladite barre d'union 
transversale {€) a une vis pediculaire (8, 10) de mani^re k 
permettre des corrections de positionnement avant 
iiranobilisation de 1' ensemble. 

Preferentiellement et selon I'exemple montr§ sur la 
figure 1, le dispositif comporte deux ligaments artificiels 
7 et 9 disposes a proximite de chaque extremite de la barre 
d'union transversale € et relies a deux vis pediculaires 
distinctes 8 et 10 situees de"~par1:" et d'autre d'une vertebre 
adjacente 11, au-dela des plaques ou tiges 4. 

Selon I'exemple represente sur la figure 1 la barre 
d'union transversale est solidarisee aux tiges ou plaques 
par I' intermediaire des vis pediculaires 13 et X.4 d' ancrage 
aux vertebres des dites tiges ou plaques, soit selon une 
variante de 1' invention la barre d'union transversale est 
fixee directement sur la tige ou plaque longitudinale par 



2749155 



1' interinediaire d'un systeme d' accrochage, 25 et 26 sans 
ancrage sur les vertebres. 

Selon une caracteristique de 1 ' int/ention, la barre 
d'union transversale 6 comporte a proximite de ses 
5 extremites 6a, 6b des zones d' ancrage et de positionnement 
15. et 16 des ligaments souples 7 et 9. 

Selon un mode de realisation presente sur la figure 2 
ces zones .d'ancrage et de positionnement 15 et 16 sont 
constituees des gorges peripheriques 17 et 18 realisees dans 

10 le plan transversal de ladite barre 5. 

Plus precisement, la barre d'union 6 est constituee 
par une tige plate ou cylindrique 6c selon la figure 2, 
formant a ses extremites 6a, 6b deux parties elargies, 
percees de deux trous oblongs 19 et 20 aptes a permettre un 

15 debatteitient lors de leur positionnement sur les vis 
pediculaires 13 et 14 correspondantes, de irianiere a 
permettre son reglage avant immobilisation de 1' ensemble. 

Selon une autre caracteristique de 1 ' invention, les 
logements d'ancrage et de positionnement 17 et 18 des 

20 ligaments 7 et 9 definissent des f lanes lateraux externes 
17a, 18a, chacun d'eux se prolongeant par les parties 
elargies respectives 6a, 6b de la barre d'union 6, et des 
flancs lateraux internes 17b et 18b en vis-i-vis, reli6s 
entre eux par une zone centrale plate ou cylindrique 6c de 

25 ladite barre 6. 

Selon une autre caracteristique de 1 'invention, 
chacun des logements d'ancrage et de positionnement 17 et 18 
des ligaments 7 et 9 pratiques sur la barre d'union 6 
comporte un pontet 21 et 22 reliant les flancs lateraux 17a, 

30 17b et 18a, .18b de chacune d'elles 17, 18 de maniere a 
assurer le guidage et le positionnement desdits ligaments 7 
et 9. 

Selon une varainte represents sur, la figure 3 la 
barre d'union est constituee par une tige plate 6c', 
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comportant a ses extremites 6a' et 6b' deux parties elargies 
percees de trous, deux trous oblongs 19' et 20' aptes a 
permettre un debattement sur les vis de fixation aux tiges 
ou plaques et de zones d'ancrage et de positionnement 
5 constituees par deux trous 23,24 perces 'dans la partie 
centrale des extremites 6a' et 6b' et destines a recevoir le 
ligament souple 1' ,9' . 

L' invention etant ainsi definie, on comprend aiseroent 
que I'adjonction du ligament 7 et/ou du ligament 9 permet 

10 d'exercer una traction sur la barre d' union transversale 6, 
done par son intermediaire sur les deux cotes des vertebres, 
independairanent des tiges intervertebrales 4 et de leurs vis 
pediculaires de fixation 5. 

L' ensemble des composants de ce dispositif, a 

15 1' exception des parties ligamentaires 7 et 9, seront 
constitues en metal tel que alliage de titane ou en matiere 
plastique, ceramique ou composite bio-compatible. 

Les elements souples ou ligaments 7 et 9, sont formes 
d'un ou plusieurs brins textiles tresses. lis peuvent §tre 

20. fermes prenant la- forme d'un anneau s' integrant dans les 
logements tels que gorges 16 et 17 ou ouverts pour former 
alors un lacet ^ deux extremites. 

Les dits ligaments sont souples mais non elastiques 
afin de maintenir une bonne tension. lis sont assez 

25 resistants afin que leur seuil de rupture soit superieur aux 
forces de distraction qui s'exercent entre deux segments 
vertebraux et d'une longueur permettant de relier un ou 
plusieurs etages vertebraux. Leur forme et leur 
caracteristique sont prevues pour s' adapter a la partie 

30 haute de la vis d'ancrage pediculaire ou au syst^me 
d'accrochage direct a la plaque ou a la tige, 

lis peuvent etre radio-opaques, ce qui permet de 
deceler une rupture grace a des cliches radio. 
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Sa tension est modulable et reglable au moyen d'un 
ancillaire dynamometrique permettant la mise en tension du 
ligament entre I'extremite de la tige ou plaque et la vis 
pediculaire • de I'etage adjacent d'une part, et entre deux 
5 vis pediculaires ligament aires d' autre part. 

La fixation sur I'os de 1' ensemble partie rigide- 
iigament se fait au moyen de vis d'ancrage pediculaires 
connues en sol 13, 14 qui sent surmontees d'une tete de vis 
s'adaptant soit aux ligaraentS; soit aux tiges de fixation. 
10 Selon une variante de 1' invention la partie rigide 

est fixee a la tige ou plaque par 1' intermediaire d'un moyen 
d'ancrage connu en soi 25, 26 de la dite' plaque ou tige et 
seul le ligament est fixe sur I'os par une vis pediculaire. 

Le dispositif de liaison selon 1 'invention est 
15 indique pour les corrections de certains d§fauts du rachis 
et pour assurer la stabilite vertebrale. 
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1 - Dispositif de liaison (1) intervertebral 
ccnstitue de plaques ou tiges rigides (4) disposees 
longitudinalement de part et d' autre desdites vertebres et 
d'au moins un ligament textile artificiel souple reliant, 

5 lesdites plaques, ou tiges (4) disposees au moins d'un cote 
des vertebres (2), a une vis pediculaire distincte situee a 
distance desdites plaques ou tiges (4), caracterise en ce 
qu'il comporte en association, d'une part, une barre d' union 
(6) transversale, reliant les plaques ou tiges (4) disposees 

10 longitudinalement de part et d'autre des vertebres (2) et 
d' autre part, au moins un element souple ou ligament forme 
de brins textile tresses (7, 9) reliant ladite barre d' union 
transversale (6) a une vis pediculaire (8, 10) de maniere a 
permettre des corrections de positionnement avant 

15 immobilisation de 1' ensemble. 

2 - Dispositif selon la revendication 1, caracterise 
en ce qu'il comporte deux ligaments (7- et 9) disposes a 
proximite de chaque extremite de la barre d' union 
transversale (6) et relies a deux vis pediculaires 

20 distinctes (8 et 10) situees de part et d'autre d'une 
vertebre adjacente (11), au-dela des plaques ou tiges (4). 

3 - Dispositif selon la revendication 1 ou 2, 
caracterise en ce que la barre d'union transversale (6) 
comporte a proximite de ses extremites (6a, 6b) des zones 

25 d'ancrage et de positionnement (15 et 16) des ligaments (7 
et 9) . 

A - Dispositif selon la revendication 3, caracterise 
en ce que les zones d'ancrage et de positionnement (15 et 
16) sont constituees par des logements par exemple des 
30 gorges peripheriques (17 et 18) realises d.ans le plan 
transversal de ladite barre (6). 
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5 - Dispositif selon la revendication 3, caracterise 
en ce que les zones d'ancrage at de positionneiuent (15 et 



partie centrale des extremites 6a' et 6b' et destines ^ 
5 recevoir le ligament souple. 

6 - Dispositif selon I'une des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce que la barre d'union (6) est associee aux 
plaques ou tiges longitudinales par 1' interm^diaire des vis 
pediculaires d' ancrage (13 et 14) aux vertebres des dites 

10 plaques ou tiges. 

7 - Dispositif selon I'une des revendications 1 a 5 
caracterise en ce que la barre d'union (6) est associee aux 
plaques ou tiges par 1' interraediaire de systemes 
d' accrochage (25 et 26) aux dites plaques ou tiges. 

15 8 - Dispositif selon I'une des revendications 1^7 

caracterise en ce que la barre d'union (6,6') est constituce 
par une tige (6c, 6c') cylindrique ou plate, formant a ses 
extremites (6a, 6b, 6a' , 6b' ) deux parties elargies percees 
de deux trous oblongs (19 et 20) aptes k permettre un 

20 debattement lors de leur posit ionnement sur des vis 
pediculaires correspondantes (13 et 14) des plaques ou tiges 
longitudinales (4) ou des systemes d' attache (25 et 26) de 
maniere a autoriser un reglage avant immobilisation. 

9 - Dispositif selon la revendication 4, 6 ou 8, 

25 caracterise en ce que les gorges peripheriques (17 et 18) 
des ligaments (7 et 9) definissent des f lanes lateraux 
externes (17a, 18a), chacun d'eux se prolongeant par les 
parties elargies respectives (6a, 5b) de la barre d'union 
(6), et des flancs lateraux internes •(17b et 18b) en vis-^- 

30 vis, relies entre eux par une zone centrale cylindrique (6c) 
de ladite barre (6) . 

10 - Dispositif selon I'une des revendications 4, 6 
ou 8 a 9, caracterise en ce que chacun des logements 
d' ancrage et de positionnement (17 et 18) des ligaments (7 
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et 9) pratique sur la barre d'union (6) coraporte un pontet 
(21 et 22) reliant les f lanes lateraux (17a, 17b et 18a, 
18b) de chacun d'eux (17, 18) de maniere a assurer le 
guidage et le positionnement desdits ligaments (7 et 9) . 

11 - Dispositif selon I'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que toutes ses 
parties rigides sont r6alisees en metal tel que alliage de 
titane ou en matiere plastique, ceramique ou composite bio- 
compatible- 
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